
บอรด ipst คือ บอรดสมองกล ที่มีไมโครคอนโทรลเลอรเปนตัวควบคุม

หลัก สามารถนําบอรด ipst มาประยุกตในการสรางเปนหุนยนต และ

สามารถนํามาประยุกตทําโครงงานสิ่งประดิษฐตาง ๆ ได



ไมโครคอนโทรลเลอร (อังกฤษ: microcontroller มักยอวา µC, uC หรือ 

MCU) เปนอุปกรณชิปไอซีพิเศษชนิดหนึ่ง ที่เราสามารถเขียนโปรแกรม เพื่อ

ควบคุมการทํางานตามที่ตองการได



ซอฟตแวรที่ใชเขียนโปรแกรม 

คือ โปรแกรม  Arduino ซึ่ง

บอรด ipst รองรับภาษา C 



Compiler  (คอมไพรเลอร) จะนําเอา Source code (ซอสโคด)  

มาทําการคอมไพล  เพื่อแปลจากภาษาที่มนุษยเขาใจไปเปนภาษา

เครื่องที่คอมพิวเตอรเขาใจได



Source code คือ คําสั่งหรือโคดในโปรแกรม ซึ่งเขียนดวยภาษา

คอมพิวเตอร ภาษาตางๆ เชน C , Java , pascal เปนตน มนุษย

สามารถอานเขาใจได ซึ่งโปรแกรมเมอรจะตองเขียนกอนที่

โปรแกรมจะถูกแปลไปเปนคําสั่งภาษาเครื่อง ที่คอมพิวเตอร

สามารถเขาใจได



#include <ipst.h> 
void setup()
{
  glcd(0,0,"Hello World");
}

void loop()
{
}



#include <ipst.h> 

ไฟลไลบรารี คือ ที่เก็บชุดคําสั่งยอยตาง ๆ สรางขึ้นมาเพื่อชวยลด

ขั้นตอนและลดความซับซอนในการเขียนโปแกรม



ipst_glcd.h

ipst_sleep.h

ipst_in_out.h

ipst_analog.h

ipst_sound.h

ipst_motor.h

ipst_servoMotor.h

ipst_led8.h



ขอผิดพลาด (error) คือ ความผิดพลาดที่เกิดขึ้นจากการเขียนโปรแกรม

ขอสังเกตเบื้องตนงาย ๆ คือ

- ()

- {}

- ;

- ตัวแปรไปซํ้ากับคําสงวน





อินพุต เอาตพุตประมวล
ผล

หลักการทํางานของบอรด ipst 





เซนเซอร (sensor)  เปนสวนหนึ่งที่สําคัญในการทํางานของหุนยนต 

เพราะเซ็นเซอรเปรียบเสมือนกับประสาทสัมผัส เชน เปน หู ตา ของ

หุนยนต ในการทํางานของมนุษยจะมีตาเปนอวัยวะที่ทําหนาที่รับภาพ 

หูทําหนาที่รับเสียง ผิวหนังทําหนาที่รับรูการสัมผัสและอุณหภูมิ อวัยวะ

เหลานี้จะทําการเปลี่ยนการสัมผัสทาง ตา หู ผิวหนัง ใหกลายเปน

สัญญาณทางประสาทสงใหสมอง เชนเดียวกันกับเซ็นเซอรจะทําหนาที่

เปลี่ยน แสง เสียง สัมผัส อุณหภูมิ ใหกลายเปนสัญญาณไฟฟาที่จะสง

ใหภาคควบคุม



สัญญาณอนาลอก (Analog Signal) หมายถึงสัญญาณขอมูล

แบบตอเนื่อง มีขนาดของสัญญาณไมคงที่ มีการเปลี่ยนแปลงขนาด

ของสัญญาณแบบคอยเปนคอยไป มีลักษณะเปนเสนโคงตอเนื่อง

กันไป โดยการสงสัญญาณแบบอนาล็อกจะถูกรบกวนใหมีการแปล

ความหมายผิดพลาดไดงาย เชน สัญญาณเสียงในสายโทรศัพท



สัญญาณดิจิตอล(Digital Signal) หมายถึง สัญญาณที่

เกี่ยวของกับขอมูลแบบไมตอเนื่อง ที่มีขนาดแนนอนซึ่งขนาดดัง

กลาวอาจกระโดดไปมาระหวางคาสองคา คือ สัญญาณระดับสูง

สุดและสัญญาณระดับตํ่าสุด ซึ่งสัญญาณดิจิตอลนี้เปนสัญญาณที่

คอมพิวเตอรใชในการทํางานและติดตอสื่อสารกันเปนคาของเลข

ลงตัว โดยปกติมักแทนดวย ระดับแรงดันที่แสดงสถานะเปน "0" 

และ "1"







Servo Motor มีหนาที่ขับเคลื่อนอุปกรณของเครื่องจักรกลหรือระบบของการ

ทํางานนั้นๆ ใหเปนไปตามรูปแบบที่ ไดรับคําสั่ง Servo Motor เคลื่อนที่ดวย 

ความเร็วเทาไหรและระยะทางตามที่เราไดเขียนโปรแกรมควบคุม


