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๑. เอกสารประกอบการอบรม 
 ๑.๑ ชุดค าสัง่การควบคุมหุน่ยนต์ท าภารกจิในรูปแบบภาษาบลอ็ก 
 
๒. ความรู้ท่ีได้รับจากการอบรม สัมมนาครั้งนี้ มีดังนี้  
 

    ๒.๑ อุปกรณ์ชุดควบคุมหุ่น microbit  
บอร์ด micro:bit เป็นบอร์ดไมโครคอนโทรเลอร์เพื่อสนับสนุนการศึกษาเรียนรู้ในยุคดิจิตอล  มีสมองกลทำ

หน้าที่ในการเก็บคำสั่งที่เขียนขึ้นจากภาษาโปรแกรมแบบบล็อก เหตุผลที่บอร์ด ได้รับความนิยมเนื่องจากเวลาบอร์ด
รับคำสั่งแล้วบอร์ดจะทำงานได้รวดเร็วมาก จึงนิยมนำมาใช้แข่งขันในรายการหุ่นยนต์ต่าง ๆ  

 
           บอร์ด micro:bit ถูกออกแบบให้เขียนโค้ตและคอมไพล์ผ่านทางเว็บบราวน์เซอร์ สามารถใช้งานร่วมกับระบบ
อื่น ๆ ได้หลายระบบ เช่น คอมพิวเตอร์ สมาร์ทโฟนและแท็บเล็ท (ใช้ได้ทั้ง android, iOS) อีกทั้งยังมีเซ็นเซอร์พื้นฐาน
สำหรับการเรียนรู้ อาทิเช่น เซ็นเซอร์วัดแสง เซ็นเซอร์วัดความเร่ง เซ็น เซอร์เข็มทิศ รวมทั้งปุ่มกด และ LED แสดงผล 
ติดตั้งมาให้เรียบร้อยแล้ว ทำให้ตัวบอร์ดเรียกใช้เซ็นเซอร์แต่ละอย่างโดยง่าย ไม่จำเป็นต้องหาเซ็นเซอร์มาตอ่เพิ่มเติม   
จึงเหมาะแก่การเรียนรู้สำหรับเด็กหรือผู้ที่สนใจ 
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BIT+ เป็นหนึ่งในอุปกรณ์เสริมเพื่อให้บอร์ด Micro:bit มีช่องขยายสามารถต่อมอเตอร์ DC ได้หลายตัว เพื่อ

สนับสนุนการใช้งาน micro:bit มินิ บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ เพื่อการเรียนรู้ สำหรับควบคุมอุปกรณ์ทางกลและ
เชื่อมต่อกับตัวตรวจจับ เพื่อนำไปสร้างหุ่นยนต์ หรือกลไกอัตโนมัติแบบโปรแกรมได้ แผงวงจร iBIT+ ได้รับการพฒันา
และผลิตข้ึนในประเทศไทย เหตุผลที่เลือกใช้ BIT 
 
    ๒.๒ ชุดโปรแกรม MakeCode for microbit 
 

 
  Microsoft MakeCode เป็นแพลตฟอร์มโอเพ่นซอรส์ฟรีสำหรับการสร้างประสบการณ์การเรียนรู้วิทยาการ
คอมพิวเตอร์ ที่ช่วยสนบัสนุนเส้นทางการพฒันาไปสูก่ารเขียนโปรแกรมในโลกแห่งความเป็นจริง โปรแกรมจำลองแบบ
โต้ตอบช่วยให้นักเรียนได้รับผลตอบรับในทันทีว่าโปรแกรมของตนเองนั้นทำงานอย่างไร และช่วยให้การทดสอบและดบีกั
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โค้ดทำได้ง่าย เมื่อชุดบล็อกคำสัง่มปีัญหาสามารถเปลี่ยนไปใช้ตัวแก้ไข JavaScript แบบเต็มรูปแบบที่มีโค้ดส่วนย่อย 
คำแนะนำเครื่องมือ และการตรวจหาข้อผิดพลาดสำหรับช่วยเหลือ  
 

 
PID เป็นระบบควบคุมแบบป้อนกลับ ซึ่งค่าที่นำไปใช้ในการคำนวณเป็นค่าความผิดพลาดทีห่ามาจากความ

แตกต่างของตัวแปรในกระบวนการและค่าที่ต้องการ ตัวควบคุมจะพยายามลดค่าผิดพลาดให้เหลอืน้อยทีสุ่ดด้วยการปรบั
ค่าสัญญาณขาเข้าของกระบวนการ 
การประยุกต์ PID กับหุ่นยนต์ว่ิงตามเส้น 

สิ่งทีจ่ะต้องรู้กอ่นคือ 
๑. หุ่นยนต์ใช้งานกี่ Sensor 
๒. โอกาสทีจ่ะเกิดข้ึนกับหุ่นยนต์ 
๓. รวมสมการหุ่นยนต์ 
๔. ปรับจูนยังไง 

 

๓. แนวทางในการนำความรู้มาใช้ประโยชน์ในการพัฒนางาน มีดังนี้  
๓.๑ นำวิธีการต่อชิ้นส่วนอุปกรณ์มาใช้ในการจัดการเรียนการสอนในกิจกรรมชุมนุนคอมพิวเตอร์และหุ่นยนต์

 ๓.๒ นำหลักการเขียนโปรแกรมมาประยุกต์ใช้ในการทำโครงการที่ใช้บอร์ดแบบสมองกลฝังตัว   
๓.๓ เพิ่มทักษะในการเขียนโปรแกรมแบบภาษาบล็อกนำมาใช้ต่อยอดในการสอนในรายวิชาวิทยาการคำนวณ 
๓.๔ นำเทคนิคการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์มาใช้ในรายการแข่งในรายการต่าง ๆ ที่เกี่ยวข้อง  
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๔. ได้นำความรู้ท่ีได้รับจากการอบรม  สัมมนามาขยายผล ดังนี้ 
๔.๑ สอนนักเรียนกิจกรรมชุมนุมคอมพิวเตอร์และหุ่นยนต์  
๔.๒ วางแผนการจัดค่ายคอมพิวเตอร์ (คอมแคมป์ ครั้งที่ ๑) ฐานหุ่นยนต์      
๔.๓ ขยายความรู ้ต่อยอดความรู ้กับครูในกลุ ่มสาระการเรียนรู ้ เกี ่ยวกับการพัฒนาหุ่นยนต์ในการเขียน

โปรแกรมควบคุมโดยใช้ภาษาบล็อก 
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ภาคผนวก 
ภาคผนวกประกอบด้วย  

- หนงัสอืราชการ 
- วุฒบิตัร 
- ชุด CODE ค าสัง่ภาษาบลอ็ก 
- รูปภาพประกอบ 
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หนังสือราชการ 
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วฒิุบตัร 
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ชุด CODE ค าสัง่ 
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รปูภาพประกอบ 
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